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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdtowej Specyfikacji TechniczneSST )

Przedmiotem niniejszej SSh svymagania dotyege wykonania i odbioru stalowych barier
ochronnych linowych, zwanych dalej barierami oclmgni, montowanymi na odcinkach
drég, gdzie obserwowane szste zjechania pojazdu z jezdni.

1.2. Zakres stosowania Szczegoétowej Specyfikacji dreicznej

SzczegOlowa Specyfikacja Techniczna stosowana je&b dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wyemionych w punkcie 1.1. w zakresie
podanym w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robo6t obgtych Szczegotowymi Specyfikacjami Technicznymi

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maastosowanie przy wykonywaniu robot
Zwigzanych z monteem i odbiorem stalowych barier drogowych linowychkees robot
obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— zakup i dostarczenie materiatow,

— zaladunek, przewiezienie i roztadunek zdemontowlanycateriatow do bazy

Zamawiajcego lub na miejsce budowy,

- zabezpieczenie placu robot,

— oznakowanie tymczasowe na czas trwania robat,

— mont& barier,

— zaladunek, przewiezienie i roztadunek nadmiaru kwob wykonywanych roboét

Iwykopow/ z przewiezieniem go we wskazane miejsgezpZamawiajcego.

1.4. Okreslenia podstawowe
Przyjmuje s¢ nastpujace okrélenia podstawowe:

1.4.1Bariera ochronna — urzdzenie bezpiecistwa ruch, stosowane w celu
fizycznego zapobieenia zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdaigest
niebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza kerdrogi, przejechaniu pojazdu na
jezdnk przeznaczom dla przeciwnego kierunku Ilub niedopuszczenie do
powstania kolizji pojazdu z obiektami lub przeszi&wul statymi znajducymi
sig¢ w poblizu jezdni.

1.4.2Bariera ochronna stalowa linowa— bariera ochronna, ktérej podstawowym
elementem jest prowadnica wykonana z trzech litowiach. Bariery linowe $
urzadzeniem bezpiecastwa ruchu drogowego, przeznaczonym do zastosowania
w miejscach, gdzie najechanie pojazdu na kogwezdni lub obiektu zagfa
bezpieczastwu wytkownikow drogi, lub aytkownikow terenow przylegtych.
Moga by¢ stosowane jako bariery skrajne lub datel

1.4.3. Fundament — element obiektu /tu stopa, ptyta/, ktérej zadamigest
przeniesienie obgken z konstrukcji na podiee gruntowe.
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1.4.4. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami i definiciami podanymi w SST D-00.00 ,Wymagania
0golne” pkt.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz zgodé® z poleceniami
Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt.1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne dotycgce materiatow.

Wymagania ogolne stosowania materiatow, ich poayiki sktadowania podano w SST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”, pkt.2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow.

Materiaty stosowane przy wykonaniu i mahnia barier linowych maj odpowiadéa
wymaganiom niniejszej SST.

2.3. Materiaty do wykonywania stalowych barier chwyajacych koto.

W sktad barier linowych wchodzrowadnice wykonane z trzech lin stalowyckrednicy
® 19 mm kada, stupki stalowe oraz betonowe bloki kaigé.

2.3.1.Liny
Liny stalowe csrednicy® 19 mm kada. Zastosowane liny powinny posiaaea obu
koncach zadinicta koncowke z gwintowanym pgtem stizacym do napinanai.

2.3.2. Stupki
Stupki naley wykona z ksztattownika stalowego typu C100. Stupki umizsmne s
bezpdrednio w gruncie lub w tulejach stalowych zakotwiolm w gruncie lub
w fundamentach betonowych. Liny ufi& s3 w wycicciach w gérnej o&ci
stupkéw. Pomidzy linami w wyceciach stupkow zastosowarzektadki z tworzywa
sztucznego utrzymage liny w rozstawie co 100 mm +/-10 mm, centraldie
szerokdci stupka.
Podczas montowania barier liny ngat z wykorzystaniensrub rzymskich, zatenie
od temperatury wg. zaletg@roducenta. Stupki barier ustawiang # rozstawie od
1,0 mdo 3,0 m.

2.3.3. Fundamenty kotage.
Fundamenty kotwice naley wykona& jako prefabrykowane lub wylewane na
miejscu. Przy zastosowaniu fundamentow prefabrykyel, naley podczas
wykonywania wykopu wybra ziemkg z tyt fundamentu, natomiast z przodu (od
strony lin) grunt powinien pozostaienaruszony.
W przypadku zastosowania fundamentow wykonywanychokro bolce kotwy
ustawt prawidtowo w wykopie i zalawykop betonem.
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2.3.4. Bierne bezpiecastwo
Zastosowane drogowe bariery linowe powinny posiadsechy pasywnego
bezpieczéstwa . Wymagane waio parametrow badazderzeniowych, zgodnych z
norma PN-EN 1317-2 (Systemy ograniczeg¢ drog- Cze¢ 2: Klasy dziatania,

kryteria przygcia bada zderzeniowych i

przedstawiono w pomszej tabeli:

metody baiglabarier ochronnych)

Przeprowa-{ Uzyskane parametry Diugosc¢
Typ bariery Poziom dzone testow Naprzenie badanego
Lp linowej, powstrzymy testy Poziom Poziom |liny podczag odcinka z
: typ stupkow i wania gderzeniow | szerokdci |intensywnd testu linami na petne
ich rozstaw pracujcej | ci zderzenia [kN] wysokdci
m
1 2 3 4 5 6 7 | g
3 linowa, TB11
1 stupki C100 N2 w4 A 22,0 91,04
rozstaw 3,0 m

2.4. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca powinien zapewhiwszystkim materiatom warunki przechowywania i
skltadowania zapewnige zachowanie ich jakoi i przydatngci do robot oraz zgodsé z
wymaganiami niniejszej ST. Odpowiedziaddoza wady materiatdbw powstale w czasie
przechowywania i sktadowania ponosi Wykonawca.

3. SPRAT
3.1. Wymagania ogolne dotycgce sprztu

Ogodlne wymagania dotygee stosowania spgti podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do montazu stalowych barier linowych

Wykonawca przyspujacy do montau barier chwytajcych powinien wykaza si¢
moazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu sprawnego technicznie:

- wiertnic do wykonywania dotéw pod stupki w gruaspoistym,

- urzadzer do wbijania stupkéw barier,

- betoniarek przewamych do wykonywania fundamentéw betonowych ,na mbkr

- srodkow transportowych do przewozu materiatdw,

- przewanych zbiornikbw na wog

- agregatow pdotworczych

- sprztu spawalniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogolne dotycgce transportu
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Ogolne wymagania dotygeze stosowania transportu podano w SST D-00.00.09m¥gania
ogolne” pkt. 4.

4.2. Przewd6z materiatéw do barier

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagamgéalne”
pkt. 4. Do transportu elementéw barier ochronnytvytajpcych mog by¢ uzyte dowolne
srodki transportowe zaakceptowane przezyinera. W czasie transportu i skiadowania
niedopuszczalne jestghiowe uktadanie barier ochronnych chwytajch.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.Montaz drogowych barier linowych

Przed przysipieniem do montau drogowych barier ochronnych linowych Wykonawca
wyznaczy miejsca ich ustawienia zgodnie z Dokungatprojektows. Dostarczone bariery
nalezy montowa& zgodnie z instrukgj producenta przy ayciu materiatdw dostarczonych
wraz z barierami.

Wszystkie elementy barier ochronnych linowych pawiby¢ zamontowane w sposob trwaty
i zgodnie z przepisami z zakresu atdzen bezpieczéstwa ruchu.

5.2. Oznakowanie robot

Ogolne zasady oznakowania robot podano w SST DOda0ONymagania ogolne pkt 1.5.
5.3. Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do robot naky wyznaczy:

- Lokalizacg bariery tj. odlegté¢ od krawdzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego
lub pasa awaryjnego postoju.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Wykonawca opracuje i przedstawi do zatwierdzenigrirerowi Program Zapewnienia J&ko
(PZJ). Ogolne wymagania kontroli jadad prowadzonych rob6t podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 6.

6.2. Badanie materiatow do wykonania fundamentoéw lienowych.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

Ogolne zasady kontroli jako Robo6t podano w ST D-M.00.00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt. 6.

6.3.1. Badania materiatow w czasie wykonywania tob6
Przed przysipieniem do wykonania robot Wykonawca przedstaviyhierowi
Aprobaty Techniczne lub deklaracje zgoflti@ przedmiotowymi normami.
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6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot.
W czasie montau barier ochronnych linowych nalezbadé:
- zgodnd¢ wyznaczenia lokalizacji poszczegoélnych barierwgoh — zgodnie z
Dokumentacj Projektova,
- prawidtowa¢ montau barier linowych z instrukgjproducenta (stwierdzenie

brakéw uszkodze podczas montai, zachowaniu wymaganych tolerancji w
ustawieniu prefabrykatow).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne.

Ogodlne zasady i wymagania dotyce obmiaru robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymaagani
0golne” pkt 7. Obmiar robo6t okske faktyczny zakres robot.

7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostik obmiarowy jest 1 mb zamocowanej bariery ochronnej linowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdét.
Ogodlne zasady i wymagania dotyce obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt. 8.

Roboty uznaje gi za wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt.6 daty wynik

pozytywny.

8.2. Odbiér ostateczny.

Odbior rob6ét oznakowania pionowego dokonywany jestzasadzie odbioru ostatecznego.
Odbioru ostatecznego nale dokon& po catkowitym zakaczeniu robdt, na podstawie
wynikow pomiaréw i badajakasciowych okrélonych w pkt. 2-5.

8.3. Odbidr pogwarancyjny.

Ustala st okres gwarancyjny wynosey 2 lata.
Odbioru pogwarancyjnego naiedokon& po uptywie okresu gwarancyjnego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowe;j.
Cena jednostkowa uwzglnia:
- zakup i dostawmateriatdw na miejsce wbudowania,
- Wwyznaczenie miejsca zamocowania bariery ochrolimmjvej,

- monta bariery linowej zgodnie z zaleceniami producenta
- badania i pomiary

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-EN 1317-2 Systemy ogranicgag drog — Czs$¢ 2: Klasy dziatania, kryteria
przyjecia bada zderzeniowych i metody ba@&arier ochronnych.

2. Instrukcja o znakach drogowych pionowych

R LTS 1 PP PEPPPPRRRR 2
1.1. Przedmiot Specyfikacji TEChNICZNEJ ( SST.)ummmerrrrrrrniiiiiiieeeeeereieireeeeerieeesimnnnnnennnes 2
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji TECHNICZNG] ccaa...vvvvvriiiiiiiieeee e 2
1.3. Zakres robot oblych Specyfikacjami TEChNICZNYMi............. e veeeeeeiineeeeeeeeeeeeeen 2
1.4. OKrélenia POUSTAWOWE .........uuuuuiiiieeee e ceeeeeese e e e e e e e e e e eeeeeea e s 2
1.5. Ogollne wymagania dotyze robOL............oovviiiiiiicicee e e e e e e e 3

2. MATERIALY oottt ettt e e e e e e e e e e e e e e s s ettt e e e e aaaasseseannnnssssnessnnnes 3
2.1. Wymagania 0golne dotygze materiatOw. ..........cccceeeiiiiiiiiiieiitceeeeecnre e e e 3
2.2. Aprobata techniczna dla materiatOW. ......cceeeeeeiiiieiei e 3
2.4, KONSIIUKCJE WSPOICZE. ...uvvvvuueiiie s ieseeeetnass e s s e e e e aeeaaaeeeseeassssessnnnnnssssnnnnnnnneeeeas 3
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialdw.............cccccvvviiiiiiiiiiiiii e, 4

TS Y o = 2 PP EPPPPPRRPRR 4
3.1. Wymagania 0g0Ine dOtYIZR SPIZLU...........uvuuuuiiiieieeeeeeeeeeeeeeeeeeeieennneesaeennannne e eeeas 4
3.2. Spret do wykonania stalowych barier chwygeych. ... 4

4. TRANSPORT ...ttt ettt ettt e e e e e e e e e e e e e e s s s s nnreeeeaeeeeeeasessssannananes 4
4.1. Wymagania 0goIne dOty® traNSPOITU ..........uuurirreieiiriiieeeeeeeeeeeesnreireeeeerreraeeaaeaaaaens 4
4.2. Przew0z materiatow do stalowych barier chvaghdgh ... 5.

5. WYKONANIE ROBOT. ..ottt te ettt te e eeenenseane e e 5
5.1. Monta oston energoChiONNYCH ............ueiiii e e e e 5
5.2 OZNAKOWANIE FTODOL .......uuuiiiiiiiiiiiit i e e e e e e e e e e eaaaeennnssebbrenneeeeeees 5
5.3 RODOLtY PrZygOtOWAWCZE. ........ceeeeeeeevieemmmm s e s e e e e e e e e e e e e e e e eeeaee s s s s eeeee e s s e e e aeaeaaeeeees 5

6. KONTROLA JAKOBCI ROBOT ..ottt sttt n e 5
G VLYY g =T = g = W Yo [ ]| = 5
6.2. Badanie materiatdw do wykonania fundamentot@imwvych. ..........cccceevveeeeiiinnnninnnn, 5
6.3. Badania w czasie wykonywania roboOt. .............oevviiiiiiiiiii e 5

7. OBMIAR ROBOT ...ouviiiieiiitisietesce e 111ttt ettt be s esannnsasessesessesesnesens 6
4% VLAY g =T = g 1= W Yo T | = 6
7.2. Jednostka ODMIAIOWAL. ..........ooiiiiiieeeeeee s 6

8. ODBIOR ROBOT ...oouiiiiiiiiieteieteseseeeessesesesestete et se e asesesesesesessassesses s s asssesesesens 6
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8.1. Ogoblne zasady 0dbioru robOt. ..........coeeeeeecce e —————————— 6
ST ® o o] (o ] g0 1) £= 1 (=104 o | VAP PPPRPRPPPPRRRR 6
ESTRC T @ To | o] (o] gl oo Te 11V7= T =g o3/ | |V Z80 6
9. PODSTAWA PEATNGEC...cviuiiiiiiieieieieieieiee et ees et ss e seseses e es e
9.1, Ustalenia OgOINE......cccooi e eeeeees e era e e e e e e e e e e ————- 6
9.2. Cena JedNOStKI ODMIBIOWE]........... .. s s e e e e e e e e eeeeeeeeeeeeeetittsn e s s s aeeeeas s e e e e e eeaeeeees 7
10. PRZEPISY ZWAZANE ..ottt ettt e e e e e e e e e 1.
L0 00 N (o 1 VTP PPTPRRPPPPPRTTN 7
11. SPIS TRECH ..o, Btad! Nie zdefiniowano zakfadki.
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